MTS-NAVI: fiur Bagger und Raupe

lhre Vorteile

Leistungssteigerung Einfache Kalkulation
bis zu 50 % und Abrechnung
Amortisation nach / Hohe Attraktivitat
einem Jahr fuir Fachkrafte
Optimierung von J GroBBtmogliche
Baustellenablaufen Planungssicherheit

Das MTS-NAVI erlaubt dem Geratefihrer, via Satellit und Neigungssensoren seinen Baggerloffel bzw. sein
Schild entlang eines digitalen Gelandemodells zu navigieren. Beim Abgleich der jeweils aktuellen Soll-
und Ist-Position des Baggerloffels/Schilds liefert das Gerat prazise Flilhrungsvorgaben und spart so bau-
begleitende Vermessungsarbeiten sowie zeit- und kostenintensive Nachprofilierungen.
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MTS-NAVI fur die
3D-Maschinensteuerung

Digitale Baustelle
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Die Assistenten & Tools

Baugrubenassistent

Erstellen Sie digitale Gelandemodelle von
Baugruben einfach selbst — inklusive B6schungen
und Arbeitsraumen und ohne spezielle
Planungssoftware.
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Schuttlagenassistent

Die richtige Schiittlage bestimmen, kontrollieren
und einhalten. Bei Auswahl des MTS-Anbau-
verdichters wird die grafische Darstellung der
empfohlenen Schiittlage auf dem Baggerrechner
angezeigt.

Volumenassistent

Berechnen Sie Flachen und Volumina vor Ort per
Fingertipp und vermeiden Sie damit u.a. Mehr-
oder Minderaushube.

Die Ergebnisausgabe fiir die Abrechnung erfolgt
REB-konform.

Verdichtungsassistent

Der Anbauverdichter misst, wenn das Verdich-
tungsende erreicht ist, und gibt die Daten an
den Baggerrechner weiter. Die Tragfahigkeit
kann Uber eine Messung mit dem leichten
Fallgewichtsgerat von HMP kontrolliert und
protokolliert werden.

Funktionen der 3D-Maschinensteuerung

e Baugruben direkt am Bagger erstellen

¢ Direkter Zugriff auf mehrere digitale Gelandemo-

delle

e Einmessen von beliebig vielen Loffeln

o Gewerk: individuelles Zusammenstellen von Pla-

nen und 3D-Flihrungsdaten

An Linien und Punkten entlang graben

Hoéhenabstande und -versatze vom Baggerfahrer
wahlbar

Einbau- und Lagekontrolle von Oberflachen
Layer: ein- und ausschaltbar fir bessere Ubersicht

Punkte und Linien schnell und einfach aufnehmen
Direkte Auswahl von Zeichensymbolen

Direkte Ausgabe als DXF-Datei zur Weiterverar-
beitung in CAD-Systemen



